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新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到

生成日期: 2025-10-28

    气动机械手的工作原理是通过对平衡气缸内空气压力快速的调节，实现对某一重量范围内工件的实时
平衡。根据起吊工件重量不同，应选择符合大工件重量的小型号机器。气动助力机械手可在断气情况下继续使
用一个循环，同时会报警，提醒操作者；在气压下降到一定程度，启动自锁功能，防止工件下降；设有安全系
统，在搬运过程中或是工件没有被放置在安全表面时，操作者不能释放工件；配合各种非标夹具，助力机械手
可以实现起吊各种形状的工件。气动机械手可通过检测吸盘或机械手末端夹具和平衡气缸内气体压力自动识别
机械手臂上有无载荷，并经气动逻辑控制回路自动调整平衡气缸内的气压，达到自动平衡的目的。工作时，重
物犹如悬浮在空中，可避免产品对接时的碰撞。在机械手臂的工作范围之内，操作人员可将其移至任何位置。
气动机械手为明显的一点是整机无需电控系统，只需压缩空气和真空源（视工作情况）即可工作，非常方便。
六合区糖袋搬运机械手推荐厂家！新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到

    机械手一般由执行机构、驱动系统、控制系统及检测装置三大部分组成，智能机械手还具有感觉系统
和智能系统。工业搬运机械手是近几十年发展起来的一种高科技自动化生产设备，工业机械手的是工业机器人
的一个重要分支，它的特点是可通过编程来完成各种预期的作业任务，在构造和性能上兼有人和机器各自的优
点。尤其体现了人的智能和适应性，机械手作业的准确性和各种环境中完成作业的能力，在国民经济各领域有
着广阔的发展前景。在工业上，自动控制系统有着的应用，如工业自动化机床控制，计算机系统，机器人等，
而工业机器人是相对较新的电子设备，它正开始改变现代化工业面貌，实际的机器人由带有腕的主机身和机身
端部的工具组成，同时也包括一个辅助动力系统。新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到栖霞区牛皮袋搬运机
械手推荐厂家！

    本发明涉及轴承技术领域，更具体地说涉及一种轴承套圈搬运机械手。背景技术：轴承是机械设备基
础零部件，被称为机械的“关节”，是装备制造业的重要基础件。随着近年来的轴承行业的不断进步和发展以
及机器换人的新目标，轴承自动生产线的发展也得到了飞速的提升。在配套的轴承生产线中的轴承自动搬运机
构的应运也越来越。随着轴承行业自动化连线的应运越来越多。设计一种结构简单、成本低廉、试用的轴承搬
运机械手就显得十分重要。在连线中配套使用的轴承套圈搬运机械手也越来越，针对单一工作台面上多工位检
测、清洗、吹干、探伤、退磁等功能模块的集中应运，现有的机械手无法根据实际空间结构适应。现有轴承套
圈搬运机械手大多采用多轴导轨以及气缸移动，成本高、调整范围小、调整耗时。技术实现要素：本发明的目
的就是针对现有技术之不足，针对现有技术的不足，提供一种结构紧凑小巧、加工制造成本低、调整范围很大、
调整快速的轴承套圈搬运机械手。一种轴承套圈搬运机械手，包括台面底座装置，所述的台面底座装置包括底
板、台面支架和台面板，两台面支架分别安装在底板后方的左右两侧上，台面板固设在两台面支架上。

    本实用新型属于机械手技术领域，具体涉及一种铁板自动搬运机械手。背景技术：机械手是较早出现
的工业机器人，它可以替代繁重劳动以实现生产的机械化和自动化，能在有害环境下操作以保护人身安全，因
而广泛应用于机械制造、冶金、电子、轻工和原子能等部门。平板类产品，如电视、基板、电路板等目前主要
还是靠人工搬运，随着这些产品的尺寸越做越大，人工搬运越来越不能满足生产需要，同时大尺寸平板产品也
不符合人机工程学，劳动强度大，重复性强，并不适合采用人工搬运的方式。目前铁板生产工艺中，铁板按照
规定的规格切割完成后需要进行搬运及码垛，有些工厂依旧使用人工搬运，生产效率低下，而且由于铁板笨重
以及切割后的铁板边缘锋利，容易伤及搬运工人的手掌。技术实现要素：为克服现有技术的不足，本实用新型
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设计了一种结构简单、操作灵活且可对铁板进行自动搬运的机械手。为实现上述技术方案，本实用新型提供了
一种铁板自动搬运机械手，包括：立柱；安装在立柱侧面上的控制显示单元；安装在立柱顶端的大臂旋转安装
座；安装在大臂旋转安装座侧端的第1旋转电机；安装在大臂旋转安装座顶端的大臂支撑座；安装在大臂支撑座
上且可绕支撑轴上下运动的大臂。雨花台区牛皮袋搬运机械手推荐厂家！

    650、漏电检测单元；660、定时计数单元；670、数据存储单元；700、大臂；710、小臂支撑座；720、
第二旋转电机；800、小臂；900、支撑架；910、电磁铁吸板。具体实施方式下面将结合本实用新型实施例中的
附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行清楚、完整的描述，显然，所描述的实施例只只是本实用新型一
部分实施例，而不是全部的实施例。本领域普通人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，
均属于本实用新型的保护范围。实施例：一种铁板自动搬运机械手。参照图1所示，一种铁板自动搬运机械手，
包括：立柱100；安装在立柱100侧面上的控制显示单元600；安装在立柱100顶端的大臂旋转安装座200；安装在
大臂旋转安装座200侧端的第1旋转电机210；安装在大臂旋转安装座200顶端的大臂支撑座300；安装在大臂支撑
座300上且可绕支撑轴上下运动的大臂700；安装在大臂支撑座300上且用于限定大臂700上下移动距离的限位
架400；安装在大臂支撑座300后侧面且与大臂700后端连接的液压缸500；安装在大臂700前侧的小臂支撑座710；
安装在小臂支撑座710上且输出轴向下的第二旋转电机720；安装在小臂支撑座710上且与第二旋转电机720输出
轴连接的小臂800。溧水区多功能搬运机械手推荐厂家！新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到

溧水区工业搬运机械手推荐厂家！新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到

    且固定卡槽的内侧连接有转动盘，所述配重块的右侧设置有转动盘，且转动盘的右侧固定有横臂，所
述机械手通过固定接头与横臂相互连接，所述机械手的下方连接有调节手轮，所述机械手的底部设置有吸盘，
且吸盘的下端固定有吸头。的，所述配重块和转动盘的中心为同一水平线。的，所述液压缸与横臂、立柱之间
均安装有固定连接件。的，所述立柱的上半部分为升降杆，且升降范围为0-2m。的，所述机械手为可旋转装置，
且旋转范围为0-360度。的，所述吸盘的个数为2个，且构成X型。与现有技术相比，本实用新型的有益效果是：
该气动助力机械手，横臂的尾部固定有配重块，且固定底座牢牢固定机身，工作时的稳定性好，通过升降杆可
调节机身的高度，配合可旋转的机械手，移动的范围大，机械化运动，移动的位置准确，适用性强，采用气动
提升方式，X型吸盘将重物牢牢固定，提高了安全性，无需人工推动重物，省时省力，操作简单。附图说明图1
为本实用新型结构整体示意图。图中：1、固定底座，2、电动机，3、控制面板，4、气缸，5、储气罐，6、配
重块，7、固定卡槽，8、转动盘，9、横臂，10、固定接头，11、液压缸，12、立柱，13、机械手，14、调节手
轮，15、吸盘，16、吸头。新吴区包装袋搬运机械手哪里可以买到

上海劲容自动化设备有限公司发展规模团队不断壮大，现有一支专业技术团队，各种专业设备齐全。在上
海劲容自动化近多年发展历史，公司旗下现有品牌上海劲容自动化设备有限公等。我公司拥有强大的技术实力，
多年来一直专注于工业自动化设备，真空设备及配件，起重设备及配件，传动设备及配件。气动液压设备，液
压元件及工具，包装机械设备， 包装耗材，机电设备，仪器仪表，金属材料，电子产品，化工原料及产品，五
金交电，建材，橡胶制品，通讯器材，电线电缆销售，机电设备安装维修，商务信息咨询。的发展和创新，打
造高指标产品和服务。诚实、守信是对企业的经营要求，也是我们做人的基本准则。公司致力于打造***的气管
吸吊机，助力机械手，真空吊具，轨道交通。


